Visualisierungoberflache TRproVi
Uberblick

Das TR-Anlagenbediensystem TRproVi besteht aus zwei
fur den Bediener wichtigen Einheiten, dem
Flachbildschirm mit der Visualisierung und der danach y
geschalteten Steuerung. Die Visualisierung dient zur p rOVI
Datenanzeige, Dateneingabe und Korrektur und stellt das

Bediensystem dar.

Die Visualisierung TRproVi besticht durch ihren klaren Aufbau und ihre einfache intuitive
Bedienung Uber Touchscreen. Die Anpassung der Bedienoberflachen geschieht
betriebsartabhdngig. Neben der komfortablen dynamischen Signaldarstellung stehen
vielseitige Diagnosemaoglichkeiten bzgl. Meldungen, SPS-Ablauf, statischen
Prozesssignalen uvm. zur Verfligung.

Die nachgeschaltete TwinCAT-Steuerung tbernimmt die Anlagensteuerung und
koordiniert den Datentransfer via Realtime Ethernet (Kommunikation zwischen den
einzelnen Stationen).

Die Sicherheit der Anlage ist mit einer Pilz Sicherheits-SPS realisiert. Die Kommunikation
zwischen den Bedienpanels (Clients) und der Steuerung (Server) geschieht mittels
Ethernet (DataNet bzw. RemoteNet).

Diagnose — Statusanzeigen

Die Diagnose hilft dem Bediener bei der Bewertung des Maschinenstatus, im Besonderen,
wenn eine Meldung aus dem System vorliegt, oder wenn Stérungen im Maschinenablauf
auftreten.
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Auf der oberen beispielhaften Visualisierungsseite werden die aktuellen Zustande
der Not-Aus-Schalter an ihrer jeweiligen Position an der Presse angezeigt (Ansicht
von oben). Zudem wird der Zustand der hinteren Schutztiire dargestellt.

Mithilfe der Seitenansicht der Presse werden verschiedene Zustande angezeigt, siehe
untere Bedienoberflache:

Die Positionen der Schiebetische

Die Position der hinteren Schutztlire

Die Zustande des PressenstoBels, des Tischkissens und weiterer Anlagenteile
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