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Visualisierungoberfläche TRproVi 
Überblick 
Das TR-Anlagenbediensystem TRproVi besteht aus zwei 

für den Bediener wichtigen Einheiten, dem 

Flachbildschirm mit der Visualisierung und der danach 

geschalteten Steuerung. Die Visualisierung dient zur 

Datenanzeige, Dateneingabe und Korrektur und stellt das 

Bediensystem dar. 

Die Visualisierung TRproVi besticht durch ihren klaren Aufbau und ihre einfache intuitive 

Bedienung über Touchscreen. Die Anpassung der Bedienoberflächen geschieht 

betriebsartabhängig. Neben der komfortablen dynamischen Signaldarstellung stehen 

vielseitige Diagnosemöglichkeiten bzgl. Meldungen, SPS-Ablauf, statischen 

Prozesssignalen uvm. zur Verfügung. 

 

Die nachgeschaltete TwinCAT-Steuerung übernimmt die Anlagensteuerung und 

koordiniert den Datentransfer via Realtime Ethernet (Kommunikation zwischen den 

einzelnen Stationen). 

Die Sicherheit der Anlage ist mit einer Pilz Sicherheits-SPS realisiert. Die Kommunikation 

zwischen den Bedienpanels (Clients) und der Steuerung (Server) geschieht mittels 

Ethernet (DataNet bzw. RemoteNet). 

 

Diagnose – Anzeige von Schaltzuständen 
Die Diagnose hilft dem Bediener bei der Bewertung des Maschinenstatus, im Besonderen, 

wenn eine Meldung aus dem System vorliegt, oder wenn Störungen im Maschinenablauf 

auftreten. 

 

 

 

Über die oben dargestellte Visualisierungsseite kann die Ansteuerung des jeweiligen 
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Ausgangs kontrolliert werden. Wenn der Parameter durch die Maschinensteuerung 

aktiviert wird, ist das entsprechende Kontrollfeld grün. 

 

 

 

Über die oben dargestellte beispielhafte Bildschirmmaske werden die Schaltzustände von 

Werkzeugspannern am Pressenstößel angezeigt. Auf der nachfolgenden Visualisierungs-

oberfläche ist der Status der zugehörigen hydraulischen Versorgungseinheit angezeigt. 

 

 


